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一、ESP8266 

 

输出查看调试 

int i=0; 

float x=3.14; 

bool y=true; 

String s="hello"; 

void setup() { 

  // put your setup code here, to run once: 

  Serial.begin(9600); // 启动串口通讯   

} 

void outstr(String str){ 

  Serial.println(str); 

} 

void loop() { 

  for(i=0;i<5;i++){ 

    if(i==3){ 

      break; 



    }else { 

      outstr("i="+String(i)); 

    } 

  } 

  outstr("======================="); 

  delay(1000);//延迟 1000毫秒=1秒 

} 

 

引脚电平设置 

void setup() { 

  //put your setup code here, to run once: 

  Serial.begin(9600);//启动串口通讯 

  pinMode(D0,OUTPUT);//设置引脚为输出模式 

  pinMode(D1,OUTPUT);   

  digitalWrite(D0,LOW);//先把此引脚电平置为低电平 

  digitalWrite(D1,LOW);//先把此引脚电平置为低电平 

} 

void outstr(String str){ 

  Serial.println(str); 

} 

void loop() { 

  // put your main code here, to run repeatedly: 

  if(digitalRead(D0)==LOW){//读取引脚状态是否为低电平 

    outstr("D0 is LOW"); 

    digitalWrite(D0,HIGH);//把此引脚电平置为高电平 

    digitalWrite(D1,LOW);//把此引脚电平置为高电平          

  }else{ 

    outstr("D0 is HIGH"); 

    digitalWrite(D0,LOW);//把此引脚电平置为低电平 

    digitalWrite(D1,HIGH);//把此引脚电平置为高电平  

  } 

  delay(5000); 

} 

 

wifi 连接 

#include<ESP8266WiFi.h> //需要导入 WiFi支持库 

void wificonnect(){ 

 if(WiFi.status() != WL_CONNECTED){ 



    // 连接 WiFi名（此处使用 wifiname为示例）请将您需要连接的 WiFi名填入引

号中    

    // 连接 WiFi密码（此处使用 password为示例）请将您需要连接的 WiFi密码填

入引号中 

    WiFi.begin("wifiname", "password");         // 开始进行网络连接 

    int i = 0;                  // 这一段程序语句用于检查 WiFi是否连接成功 

    while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) {   // WiFi.status()函数的返

回值是由 NodeMCU的 WiFi连接状态所决定的。  

                          // 如果 WiFi连接成功则返回值为

WL_CONNECTED             

      delay(1000);                //适当延时 1秒 

      //WiFi.disconnect();             //清除之前的连接配置,防止路由器重

启造成的问题 

      outstr(String(i++)); // 此处通过 While循环让 NodeMCU每隔一秒钟检查

一次 WiFi.status()函数返回值 

    }                      // 同时 NodeMCU将通过串口监视器输出连接时长读

秒。 

                          // 这个读秒是通过变量 i每隔一秒自加 1来实现的。 

    outstr("Connection success!");  // NodeMCU将通过串口监视器输出"连接

成功"信息。 

    outstr("IP address:  ");       // 同时还将输出 NodeMCU的 IP地址。这一

功能是通过调用 

    outstr(WiFi.localIP().toString());       // 函数的返回值即 NodeMCU的

IP地址。                           

  } 

} 

void outstr(String str){ 

  Serial.println(str); 

} 

void setup() { 

  // put your setup code here, to run once: 

  Serial.begin(9600);              // 启动串口通讯 

  wificonnect(); 

  String s="heelo"; 

  outstr(String(s.length())); 

} 

void loop() { 

  // put your main code here, to run repeatedly: 

} 

 



Wifimanage 配置网络 

#include <ESP8266WiFi.h> 

#include <WiFiManager.h>  

void setup() { 

  Serial.begin(9600);//初始化串口设置     

  String  s; 

  int i; 

  Serial.print(s.length()); 

  WiFiManager w;//建立 WiFiManager对象 

  w.autoConnect("AutoConnectWifi");//创建名称为：AutoConnectWifi 的

wifi网络支持配置 

  Serial.print("WiFi Connected!"); 

} 

  

void loop() { 

   

} 

 

联网后发送 http 请求 

#include <ESP8266WiFi.h> 

#include <ESP8266HTTPClient.h> 

//以下请求地址是此开发板从服务器获取控制数据的地址 

String url="http://8266iot.cn";//董哥物联网网站 

// 发送 HTTP请求并且将服务器响应通过串口输出 

HTTPClient httpClient;//建立 http连接对象 

void outstr(String str){ 

  Serial.println(str); 

} 

String httpsendtoserver(String URL){ 

  String s=""; 

  httpClient.begin(URL); //使用连接对象开启 http连接请求 

  int httpCode = httpClient.GET();//获取请求返回码 

  if (httpCode == HTTP_CODE_OK) {//请求发送成功 

    s = httpClient.getString();//获取请求发送后返回的信息 

  } else {//请求发送失败 

    outstr("shibai"); 

    outstr(String(httpCode));//输出返回的状态码 

    s=String(httpCode); 

  } 



  httpClient.end();//关闭 ESP8266与服务器连接 

  return s; 

} 

void wificonnect(){ 

 if(WiFi.status() != WL_CONNECTED){ 

    // 连接 WiFi名（此处使用 wifiname为示例）请将您需要连接的 WiFi名填入引

号中    

    // 连接 WiFi密码（此处使用 password为示例）请将您需要连接的 WiFi密码填

入引号中 

    WiFi.begin("wifiname", "password");         // 开始进行网络连接 

    int i = 0;                  // 这一段程序语句用于检查 WiFi是否连接成功 

    while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) {   // WiFi.status()函数的返

回值是由 NodeMCU的 WiFi连接状态所决定的。  

                          // 如果 WiFi连接成功则返回值为

WL_CONNECTED             

      delay(1000);                //适当延时 1秒 

      Serial.println(i++); // 此处通过 While循环让 NodeMCU每隔一秒钟检查

一次 WiFi.status()函数返回值 

    }                      // 同时 NodeMCU将通过串口监视器输出连接时长读

秒。 

                          // 这个读秒是通过变量 i每隔一秒自加 1来实现的。 

    Serial.println("Connection success!");  // NodeMCU将通过串口监视器

输出"连接成功"信息。 

    Serial.print("IP address:  ");       // 同时还将输出 NodeMCU的 IP地

址。这一功能是通过调用 

    Serial.println(WiFi.localIP());       // 函数的返回值即 NodeMCU的 IP

地址。                           

  } 

} 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); 

  wificonnect(); 

} 

 

void loop() { 

  if(WiFi.status() == WL_CONNECTED){//连接互联网 

    String s=httpsendtoserver(url); 

     

    outstr("return msg:"+ s);    

    //outstr(url);     

    delay(500); 

  } 

 

} 



 

 

 

字符串引脚处理 

void dealout(String str){//str="1000500" 

  if(str[0]=='0'){//当数据第一位是 0   

    digitalWrite(D0,LOW);//将 D0置为低电平 

    outstr("D0=LOW  ",0); 

  }else{ 

    digitalWrite(D0,HIGH);//当数据第一位是 1则将 D0置为高电平 

    outstr("D0=HIGH  ",0); 

  } 

  if(str[1]=='0'){ 

    digitalWrite(D1,LOW); 

    outstr("D1=LOW  ",0); 

  }else{ 

    digitalWrite(D1,HIGH); 

    outstr("D1=HIGH  ",0); 

  }   

  if(str[2]=='0'){ 

    digitalWrite(D2,LOW); 

    outstr("D2=LOW  ",0); 

  }else{ 

    digitalWrite(D2,HIGH); 

    outstr("D2=HIGH  ",0); 

  }  

  if(str[3]=='0'){ 

    digitalWrite(D3,LOW); 

    outstr("D3=LOW  ",0); 

  }else{ 

    digitalWrite(D3,HIGH); 

    outstr("D3=HIGH  ",1); 

  } 

} 

 

 

引脚处理和调速 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); 



  wificonnect(); 

  pinMode(D0,OUTPUT);//设置为输出模式 

  pinMode(D1,OUTPUT); 

  pinMode(D2,OUTPUT); 

  pinMode(D3,OUTPUT); 

} 

void dealout(String str){//str="1000500" 

  String data=""; 

  int i=0; 

  if(str.length()<=14){//当前 4位控制数据+10位 PWM控制数据的个数小于 14个 

    Serial.println(str.length());   

    int pwmlen=str.length()-4;//3 

    Serial.println("pwmlen="+pwmlen);     

    int j=10-pwmlen;//7 

    while((j--)>0){ 

      data+="0";//不足 10位前面添加 0  0000 000 

    } 

    for(i=0;i<pwmlen;i++){//将 PWM值添加到 data  0000000500 

      data+=str[4+i]; 

    } 

  }else{//大于 14个只取前 10个 PWM值 

    for(i=0;i<10;i++){ 

      data+=str[4+i];           //将 PWM值添加到 data 

      //data=data+str[4+i]; 

    } 

  } 

  int PWM =0; 

  int k=1000000000; 

  for(i=0;i<10;i++){//0000000500 

    PWM+=((int)data[i]-48)*k;//53-48 

    k/=10;//k=k/10; 

  } 

  Serial.println(PWM); 

  Serial.println(data); 

  if(str[0]=='0'){//当数据第一位是 0   

    digitalWrite(D0,LOW);//将 D0置为低电平 

    outstr("D0=LOW  ",0); 

  }else{ 

    digitalWrite(D0,HIGH);//当数据第一位是 1则将 D0置为高电平 

    analogWrite(D0,PWM);//控制电机转速      

    outstr("D0=HIGH  ",0); 

  } 

  if(str[1]=='0'){ 

    digitalWrite(D1,LOW); 



    outstr("D1=LOW  ",0); 

  }else{ 

    digitalWrite(D1,HIGH); 

    analogWrite(D1,PWM);//控制电机转速    

    outstr("D1=HIGH  ",0); 

  }   

  if(str[2]=='0'){ 

    digitalWrite(D2,LOW); 

    outstr("D2=LOW  ",0); 

  }else{ 

    digitalWrite(D2,HIGH); 

    outstr("D2=HIGH  ",0); 

  }  

  if(str[3]=='0'){ 

    digitalWrite(D3,LOW); 

    outstr("D3=LOW  ",0); 

  }else{ 

    digitalWrite(D3,HIGH); 

    outstr("D3=HIGH  ",1); 

  } 

} 

 

 

单温度传感器单引脚 

#include <OneWire.h> 

/*OneWire库是一个用于与基于 1-Wire协议的设备进行通信的 Arduino库。 

1-Wire是一种串行通信协议， 

它允许在单个数据线上进行通信， 

并且每个 1-Wire设备都有唯一的 64位 ROM代码，可以通过该代码来识别设备。 

使用 OneWire库，可以方便地与各种 1-Wire设备（如温度传感器、EEPROM等）进行

交互， 

从而实现对这些设备的控制和数据采集。*/ 

#include <DallasTemperature.h> 

/*DallasTemperature库是一个用于与基于 DS18B20型号的数字温度传感器进行通信

的 Arduino库。 

DS18B20是一种基于 1-Wire协议的数字温度传感器，它可以通过单个数据线进行通

信， 

并且具有唯一的 64位 ROM代码。DallasTemperature库与 OneWire库结合使用， 

可以方便地读取 DS18B20温度传感器的数据，并进行相应的处理和控制。*/ 

const int sensorPin = D3; // 根据实际情况调整引脚 

OneWire oneWire(sensorPin);//创建串口通信的对象，绑定串口通信的引脚 



DallasTemperature sensors(&oneWire);//创建  温度获取传感器对象  ，绑定串

口通信对象 

 

void outstr(String str){ 

  Serial.println(str); 

} 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); // 启动串口通讯 

  sensors.begin();//初始化温度监测 

  sensors.setResolution(12); // 设置传感器分辨率 

  /*传感器的分辨率是指传感器可以测量的温度范围内所能检测到的最小温度变化。 

  在 DS18B20数字温度传感器中，分辨率可以通过设置传感器分辨率来控制。 

  DS18B20数字温度传感器有 3种分辨率：9位、10位和 12位，可以通过编程来设

置。 

  各分辨率的温度分辨率如下： 

  9位分辨率：0.5°C 

  10位分辨率：0.25°C 

  12位分辨率：0.0625°C 

  例如，在使用 10位分辨率的传感器中，如果传感器测量到的温度值变化了 0.25°C

（或更大）， 

  则传感器将输出一个新的温度值。*/ 

} 

float gettemperature(){ 

  sensors.requestTemperatures();//请求温度数据 

  return sensors.getTempCByIndex(0); 

  // float temperature = sensors.getTempCByIndex(0);//通过索引为 0获取

温度数据 

  // return temperature;  //返回温度数据 

} 

void loop() { 

  outstr("temperature="+String(gettemperature()));   

  delay(1000);   

} 

 

继电器远程开关灯 

#include <ESP8266WiFi.h> 

#include <ESP8266HTTPClient.h> 

//以下请求地址是此开发板从服务器获取控制数据的地址 

String url="http://8266iot.cn";//董哥物联网网站 

String httpsendtoserver(String URL){ 

  String s=""; 



  httpClient.begin(URL); //使用连接对象开启 http连接请求 

  int httpCode = httpClient.GET();//获取请求返回码 

  if (httpCode == HTTP_CODE_OK) {//请求发送成功 

    s = httpClient.getString();//获取请求发送后返回的信息 

  } else {//请求发送失败 

    outstr("shibai:",0); 

    outstr(String(httpCode),1);//输出返回的状态码 

    s=String(httpCode); 

  } 

  httpClient.end();//关闭 ESP8266与服务器连接 

  return s; 

} 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); 

  wificonnect(); 

  pinMode(D0,OUTPUT);//设置为输出模式 

  //digitalWrite(D4,LOW); 

} 

void loop() { 

  if(WiFi.status() == WL_CONNECTED){//连接互联网 

    String s=httpsendtoserver(url);//0000500 

    outstr("return msg:"+ s,1);    

    dealout(s);     

    delay(100); 

  } 

} 

void dealout(String str){ 

  if(str.length()==1){ 

    if(str[0]=='1'){//当数据第一位是 0   

      digitalWrite(D0,HIGH);//将 D4置为高电平 

      outstr("turn on",1);       

    }else{ 

      digitalWrite(D0,LOW);// 

      outstr("turn off",1);   

    } 

  }else{ 

    digitalWrite(D0,LOW);// 

    outstr("turn off",1);     

  }  

} 

 

  



二、继电器 

 

 



 

 

 

 

 

 

  



三、温度传感器（DS18B20） 

 

建议温度传感器接 D3 或者 D4 引脚，其他引脚读取的时候会出问题 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



四、L298N-二路直流电机控制模块 

 

 

主控芯片：L298N 

工作模式：H 桥驱动（双路） 

逻辑电压：5V 

逻辑电流：0-36mA 

驱动电压：5-35V,如需要板内取电，则供电范围 7V-35V 

驱动电流：2A(MAX 单桥) 

存储温度：-20℃到+135℃ 

功率：≤25W 

控制信号输入电压范围：低电平：一 0.3V≤Vin≤1.5V 

高电平：2.3V≤Vin≤Vss 

使能信号输入电压范围：电平：一 0.3≤Vin≤1.5V(控制信号无效) 

高电平：2.3V≤Vin≤Vss(控制信号有效) 

外围尺寸：43*43*27mm 

 



当驱动电压（板子背面标识为 12V 输入，实际可以接受的输入范围是 7-12V)为 7V-12V 的

时候，即 12V 电机驱动端子接通驱动电源时，插上跳线帽使用板载的 78M05 供给芯片的逻

辑电源，指示灯亮，可以不用再外接逻辑电源；当使用板载 5V 供电之后，接口中的+5V 供

电端子不要输入电压，但是可以引出 5V 电压供外部使用。（这种即为常规应用！） 

当驱动电压高于 12V,小于等于 24V(芯片手册中提出可以支持到 35V,但是按照经验一般 L298

保守应用 MAX 电压支持到 24V 己经很了不起！)时，比如要驱动额定电压为 18V 的电机。 

首先必须拔除板载 5V 输出使能的跳线帽，指示灯熄灭，不使用板载的 78M05 供给芯片的

逻辑电源，然后在 5V 输出端口外部接入 5V 电压对 L298N 内部逻辑电路供电。（这种是高

压驱动的非常规应用！) 

5V 使能即一个电平为 5V 的控制信号，当此信号输入有效时，且电机驱动模块中电源供电正

常时，电机驱动模块输出电流。否则即使电源供电正常，电机上也无电流。L298N 使能端（高

电平有效，常态下用跳线帽接于 VCC),可通过这两个端口实现 PWM 调速（使用 PWM 调速

时取下跳线帽)ENA 和 ENB 接上 PWM 信号，IN1、IN2、IN3、INA 正常接上高低电平使电机

正转、反转或停转。 

 

L298N 供电的 5V 如果是用另外电源供电的话，（即不是和单片机的电源共用)，那么需要将

单片机的 GND 和模块上的 GND 连接在一起，只有这样单片机上过来的逻辑信号才有个参

考 0 点。板载 5V 稳压芯片的输入引脚和电机供电驱动接线端子导通的。 

 

 

 



 

 

2 路直流电机驱动模块 

电机驱动模块非常适合在电池供电的智能小车，玩具小车，机器人等上面使用，供电电压

2V~10V,可同时驱动两个直流电机或者 1 个 4 线 2 相式步进电机，可实现正反转和调速的

功能，每路电流能到 1.5A 持续电流，峰值电流可达 2.5A,有热保护，不用怕电 

堵转烧坏，温度下降后自动恢复。（目前市面上的智能小车电和电流都在此范围内)。 

内置低导通内阻 MOS 开关管，发热极小，无需散热片，体积小，省电是您电池供电的理

想选择。(L298N 内部为晶体管开关效率低发热高，需散热，体积笨重，市面上的 L298 极

容易烧坏都没有采用原装芯片，本产品能够完美替代。)体积小，质量轻，低待机电流，是

您模型车载的理想选择。 

 

产品参数 

供电电压：2V~10V 

信号端输入电压：1.8~7V 

单路工作电流与：1.5A 

峰值电流：可达 2.5A 

低待机电流：小于 0.1uA 内置带迟滞效应的过热保护电路(TSD) 

无需担心电机堵转 

产品尺寸：24.7*21*5mm(长宽)，超小体积，适合组装和车载 

安装孔直径：2mm 



  



五、人体红外运动检测模块（SR602） 

 

 



 

 



 

 



 

 



 
 

 

  



六、光敏传感器模块 

 

工作原理 

光敏电阻是用硫化隔或硒化隔等半导体材料制成的电阻器，其工作原理是基于内光电效应。

随着光照强度的升高，电阻值迅速降低，由于光照产生的载流子都参与导电，在外加电场的

作用下作漂移运动，电子奔向电源的正极，空穴奔向电源的负极，从而使光敏电阻器的阻值

迅速下降。其在无光照时几乎呈高阻状态，暗电阻很大。 

、 

使用说明 

1、光敏电阻模块对环境光线最敏感，一般用来检测周围环境的光线的亮度，触发单片机或

继电器模块等； 

2、模块在环境光线亮度达不到设定阈值时，DO 端输出高电平，当外界环境光线亮度超过

设定阈值时，DO 端输出低电平； 

3、DO 输出端可以与单片机直接相连，通过单片机来检测高低电平由此来检测环境的光线

亮度改变； 

4、DO 输出端可以直接驱动本店继电器模块，由此可以组成一个光控开关 

5、小板模拟量输出 AO 可以和 AD 模块相连，通过 AD 转换，可以获得环境光强更精准的数

值； 



 

 



 

 



七、双向有刷电机电调模块 

相比于 L298N 或者二路直流电机控制模块，电调的输出功率更加稳定，动力更足 

 



 



 

 

 

 

 

 

 

 

 


